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Simply Universal

Fur Spritzgielmaschinen von 20 — 4000 t

..... Neue Roboterbaureihen

"""" 6X Visual: 6-Achs Knickarmroboter
5X Line: Roboter mit 5 CNC Achsen

Die Partnerschaft von zwei filhrenden Herstellern des Robotermarktes:

Sepro Robotigue und Staubli
MEHR LEISTUNG UND FLEXIBILITAT




6X Visual oder 5X Line

SIE HABEN DIE WAHL

e 5X Line ist eine Linear-Roboter-Baureihe,
die Uber 3 Linear- und 2 Rotationsachsen
verfligt. Alle Achsen werden servomotorisch
angetrieben und sind einsetzbar flr univer-
selle aber auch komplexe Anwendungen

e 6X Visual ist eine Baureihe von Knickarm-
Robotern, entwickelt flir schnelle und hoch-
prazise Mehrachsen-Handlingaufgaben.
Beide Baureihen, 5X Line und 6X Visual, sind
entwickelt fur Anforderungen im Spritz-
gieBen aber auch flir Up- oder Downstream
Automationsaufgaben in der Peripherie.

Programmiert werden beide Robotertypen mit
der leicht zu bedienenden Sepro Visual 3
Steuerung.

6X Visual und 5X Line

EIN INNOVATIVES PRODUKT

Sepro Robotique und Staubli haben ihre
Starken kombiniert. Durch die Partnerschaft
entstand ein Angebot, das eine neue und einzigartige
Auswahl zwischen Linear- und Knickarmrobotern
bietet.

Vergleichen Sie beide Technologien:

Linear- und Knickarmroboter, 5X Line und

6X Visual, werden durch die gleiche Visual
Steuerung programmiert

Die Vorteile der 6X Visual
Baureihe resultieren aus
der Kombination von Staubli
6-Achs Knickarmrobotern
und der Sepro Visual 3 Steue-

rungsplattform.

6X Visual ist eine Baureihe von 6-Achs
Knickarmrobotern, entwickelt fiir Auto-
mationsaufgaben an bzw. im Umfeld von
SpritzgieBmaschinen.

Die 6X Visual Baureihe besteht aus 5
unterschiedlichen RobotergréBen entwickelt
flr die verschiedenen Automationsanforde-
rungen der Kunststoff-Spritzgusstechnik.

e Ob essich um “Simple Pick & Place” oder
Anwendungen mit komplexen Verfahr-
bewegungen handelt, die 6-Achs Knick-
armroboter sind durch die leistungsstarke
und bedienerfreundliche Visual 3 Steue-
rung ebenso leicht und schnell zu bedie-
nen wie ein 3-Achs Linearroboter.

e Diese Roboter werden eingesetzt zur
Entnahme der Formteile direkt aus der
SGM oder im Peripherie-Umfeld zur
Durchfiihrung weiterer Automations-
aufgaben.

TECHNISCHE VORTEILE

e Die kleinen und mittelgroBen Knick-
armroboter der 6X Visual Baureihe (6X-
60 bis 6X-200) sind, bedingt durch den
gekapselten Aufbau (ISO5 und IP65)
besonders geeignet flir den Einsatz in
Reinraumen, z.B. der Medizintechnik
und der Elektronikindustrie.

e Der groBte Knickarmroboter (6X-340)
ist ein Konsolroboter mit groBem Ar-
beitsbereich speziell ausgelegt fir den
Einsatz an SpritzgieBmaschinen von bis
zu 4000 t.

e Die Knickarmroboter kénnen direkt
auf der festen Aufspannplatte der
SpritzgieBmaschine montiert werden
oder neben der Maschine im weiteren
Automationsprozess.

e Da die Robotermechanik komplett ge
kapselt ist, wird der Wartungsaufwand
auf ein Minimum reduziert.
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Schlief3kraft - Angabe (t)

Version

Maximale Traglast (kg)

Nennlast (kg)

Reichweite (mm)
Wiederholgenauigkeit (1ISO9283)
Schutzart (*Drehgelenk)

: Arbeitsbereich (°) / Max. Geschwindigkeit (°/s)
Achse 1
Achse 2
Achse 3
Achse 4
Achse 5
Achse 6

Befestigungsart

Side Entry Boden

Side Entry Decke

Top Entry (auf SGM fFAP)
Schaltschrank auf dem Boden
VISUAL 3 Steuerung

Funktion Bahnfahren

&EX-60 6EX-90 &EXx-169 6Xx-200 6X-340
20 -100 80 - 200 150 - 500 500 - 1300 1000 - 4000
6X-60 6X-60L 6X-90L 6X-90XL 6X-160 6X-160L 6X-200 6X-200L 6X-340
9 5 15 12 34 28 130 * 80 * 165
35 2 6 5 20 14 100 * 60 *
670 920 1200 1450 1710 2010 2194 2594 3450
+/-0.02 +/-0.03 +/-0.035 +/-0.04 +/-0.05 +/-0.05 +/-0.06 +/-0.10 +-0.10
IP65 IP65 (*67) IP65 (*67) IP65 (*67)
+/-180 / 435 +/-180 / 400 +/-160 / 200 +/-180 / 150 +/-180 /85
+-127.5/ 410 +-1275/385  +147.5-130/390  +147.5-130 / 350 +/-137.5 / 200 +/-120 / 150 -50 +170 /90

+/-142.5/ 540 +/-152.5 /500 +/-145 /420 +/-145/410 +/-150 / 255 +145-140/ 150 -18.8-288 /110

+/-270 / 995 +/-270 / 540 +/-270/ 315 +/-270 / 260 +/-270 /130
+132,5-122,5/ 1065 +140-115/475 +120 - 105/ 360 +/-120 / 260 +/-125/130
+/-270 / 1445 +/-270 / 760 +/-270 / 870 +/-270 / 400 +/-270 / 195
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* Fur Befestigung an der Decke nur auf Anfrage bei Sepro
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6X und Visual 3, die perfekte Kombination fir
eine leistungsstarke Automationslésung:

Die Knickarmroboter von Stdubli sind sehr
schnell und prazise und geeignet flir komplexe
Automationsaufgaben

Leichtes Programmieren und Bedienen durch
die Sepro Visual 3 Steuerung.

Fir Sepro Kunden, die bereits mit der Visual
Steuerung vertraut sind, genlgt eine kurze
Schulung, um eine Automation mit einem
Knickarmroboter der Baureihe 6X Visual zu
bedienen.

| 3 High-Tech einfach zu bedienen !

Hochleistung

Die Standardfunktion “Bahnfahren” ist einsetzbar
fur alle komplexen Bewegungsablaufe, wie z.B.
flr prazise dreidimensionale Verfahrbewegungen
oder Beflammungsanwendungen.

Die integrierte schnelle PLC und SPS Technologie
mit 20 ms Taktzeit ermdglicht die Steuerung von
intelligenten Peripherieeinheiten inklusive CNC
Achsen.

Erstellen, optimieren und verwalten Sie Ihre
Roboterprogramme mit dem Sepro PC-Editor in
gewohnter Windowsumgebung. @

Standardfunktion bei Visual 3: Digitaler Vakuum-
schalter Mit dieser Funktion programmieren und
speichern Sie Ihre individuellen Vakuum-Greifer-
einstellungen fir jedes Werkzeug.

Kinderleicht
IT'S SO EASY

Mit dem “Einfachen Pick & Place” Modul erstel-
len Sie Ihr Ablauf-Programm, in dem Sie Fragen
interaktiv beantworten. Sie kdnnen das Ergebnis
sofort in 3D auf dem Video, welches am Roboter-
Bildschirm zu sehen ist, Uberprifen.

durch den

Feineinstellung leicht

Joystick.

gemacht

Machen Sie Ihre tagliche Arbeit leichter

Sie kdnnen
tionen am Visual

jederzeit die Dokumenta-
3 Bildschirm abrufen.

Einfache Weitergabe von wichtigen Informa-
tionen im Team durch Notizzettel-Funktion.

Durch den USB-Stick haben Bediener, Ein-
richter, Programmierer und Wartungsper-
sonal Zugang zu den wichtigen Daten.

Hilfe und Unterstiitzung bei der Sepro Hot-
line: Laden Sie die relevanten Daten auf Ihren
USB-Stick und transferieren Sie sie per Internet
zu den Hotline-Mitarbeitern zur Ferndiagnose.
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Ex \||SU3| Eine Partnerschaft von zwei fUhreg"aen Herstellern des Robotermarktes
SEPRO ROBOTIQUE UND STA__DBLI

Seit Uber 30 Jahren verkauft Sepro Linearrobotef fUr die Kunststoffindustrie weltweit.
Sepros standige Weiterentwicklung von Produkten ist Programm. So gelingt die kontinuierliche Anpassung an die BedUrfnisse
des Kunststoffmarktes. ;

Staubli Robotics gehoért zur Schweizer Sté_u’BIi-Gruppe, die Mechatronik-Lésungen in den drei Sparten Textilmaschinen,

Kupplungssysteme und Roboter anbietet. Staubli Roboter werden in Frankreich entwickelt und gebaut. Sie sind einsetz-

bar in der Kunststoffverarbeitung, der Automobllmdustrle an Werkzeugmaschinen sowie in der Medizin- und Lebensmit-
teItechmk ;

Seprd"'und Staubli verbindéﬁ gemeinsame starke Werte :

° KundenzufrledEnhelt

o Produkthalltat
o _Tethnischer Fortschritt,

........................ Lokaler Kundendienst weltweit.

03/2013-6X Visual/C: dieses Dokument ist nicht verbindlich. Die technischen Spezifikationen und Leistungen sind Richtangaben fiir eine Standard-Roboterkonfiguration.Bedingt durch die

Entwicklung unserer Produkte behalten wir uns jegliche Anderung von Grafiken und Inhalten vor.

Tomorrow’s technology today

Www.sepro-robotique.com

SEPRO ROBOTIQUE - SAS mit einem Kapital von 902.340 € - RCS La Roche-Sur-Yon n° 399 308 428



